
 

— 1 — 

 

      

      

 

 

 

 

中航学字[2020]4 号 

 

关于举办“第七届国际无人飞行器创新大奖赛

暨 2020 安吉航空嘉年华活动”的通知 

各有关单位： 

为普及航空科技知识，营造航空文化氛围，激发航空科技创

新意识，中国航空学会联合中国航空工业集团有限公司、浙江省

人民政府将于 2020 年 10-11 月在浙江省安吉县举办“第七届国际

无人飞行器创新大奖赛暨 2020 安吉航空嘉年华活动”。 

本届大奖赛为赛事大年，将举办创意赛和竞技赛（旋翼类 JX）

等，如有新增项目，将另行通知。赛事规则请详见附件，也可查

看官方微信和 QQ交流群（号码为：537383346）。 

中 国 航 空 学 会 文 件 
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          官方微信              QQ 交流群 

大奖赛组委会联系方式 

  联系人：中国航空学会科普部  聂荣  

电话：010-84928795  

邮箱:UAVGPCHINA@163.com 

 

附件：1.第七届国际无人飞行器创新大奖赛创意赛规则 

2.第七届国际无人飞行器创新大奖赛竞技赛（旋翼类

JX）规则 

 

 

第七届国际无人飞行器创新大奖赛暨 

安吉 2020 航空嘉年华活动组委会（代章） 

                         2020 年 1月 17 日 

 
  中国航空学会 2020 年 1月 17 日印发   

  联系人：聂荣 电话：84928795 共印 4份   



附件1

第七届国际无人飞行器创新大奖赛创意赛规则

1.任务概要

要求参赛者设计、制作一款能体现原始创新或集成创新的飞行器，技术

创新点不受任何限制，可以是原理创新、布局创新、结构创新，也可以是动力、

材料、任务载荷、飞行方式等方面的创新。

参赛者需按组委会提供的模板要求（模板可以从公布的官方网

站下载）完成阐述创新点的设计报告，并需制作出可遥控或自主控

制飞行的原理演示样机进行飞行演示，所有创新点应在飞行状态下体

现出来。倡导和鼓励展现航空文化和绿色航空理念的设计与制作。

评判方式：通过展示、答辩和飞行表演环节进行综合评判。

2.比赛规则

2.1设计要求（包括但不限于下列其一）

1）飞行原理创新；

2）气动布局创新；

3）动力装置创新；

4）控制方式创新；

5）应用方式创新；

6）部件创新；

7）结构创新；

8）材料创新。

2.2安全性约束

为保障比赛现场的安全，参加演示飞行的作品，最大飞行重量不得大于

25kg，最大飞行速度不得大于180km/h，最大特征尺寸不得大于12m。

2.3演示飞行场地



演示飞行场地由起降跑道及相应空域组成，跑道长260m，宽15m。飞行

高度不超过120m，斜距小于400m。不得飞入安全区。

2.4比赛方式

1）方案阐述在规定时间内对参赛作品进行阐述，内容需包含但

不限于航空器的设计方案及三面图、创新点、性能预估及技术发展途径、

现实和潜在应用前景等。评委对方案提出质询，选手答辩相关问题。评委根

据方案的合理性和选手表现，现场评分。

阐述和质询总时长12min。其中方案阐述6min，评委质询4min，

评分2min。

2）演示飞行

选手在规定的时间和飞行区域内，操纵演示样机进行演示飞行，需在

飞行状态下体现技术创新点，展示主要技术特征。裁判根据评分办法现场评分。

演示飞行总时长10min，最多可进行3次起落。在5min内完成1次起落后，

允许选择轮空一次。时长超过5min或已完成2次起落，不再允许选择轮空。

选择轮空的选手重新排在当日比赛时段的最后再进行1次尝试，总时长

不得超过5min。

3.评分要点

满分 1000 分，根据设计方案阐述和演示飞行，按下列因素和计算公

式评分：

总分=(A+B)×C

其中：A 为创新性评分，B 为可用性评分，C 为可实现系数。

总分获得 800 分及以上者具有获大奖资格。每个奖项按得分高低排序，

如分数相同，以可实现系数高者列前。

3.1创新性分（A：800分）

在参赛航空器与设计方案主要创新点一致的前提下，根据以下要



素评分：

1）原理独特性：包含但不限于飞行原理、推进原理、控制原理、

零部件的特殊原理等；

2）布局创新性：包含但不限于气动布局、结构布局、功能布局

等；

3）方式新颖性：包含但不限于飞行方式、起降方式、应用方式、

工艺等；

4）要素集成性：包含但不限于文化要素、环保要素、成本要素

等。

3.2可用性分（B：200分）

根据参赛飞行器可能形成的任务能力、特点（如微小型、大载重、

高机动、长航时等）与应用前景进行综合评分。

3.3可实现系数（C：0.00～1.00）

可实现系数 C 为以下系数之和（保留两位小数），取 3 轮成绩中

一轮最高得分：

5）样机制作 C1：0.00～0.20，指制作综合水平，包括结构、材

料、工艺及外观质量等；

6）实现起飞 C2：0.00～0.15，指安全稳定的升空，高度达到 5m 以

上；

7）可控留空 C3：0.00～0.20，指稳定留空，且姿态和航迹可控；

8）完好降落 C4：0.00～0.15，指安全和完整的着陆；

9）符合程度 C5：0.00～0.30，指与方案阐述中的创新点和技术特

征的一致性。

4.其他规定

4.1技术审核



4.11每件参赛作品只能由一支参赛队用来参加竞赛，且不得转让

他队使用。
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附件2：

第七届国际无人飞行器创新大奖赛

竞技赛（旋翼类JX）规则

第七届国际无人机飞行器大奖赛竞技赛（J）旋翼类（JX），比赛规则

沿用第六届规则。参赛机型必须满足竞赛通则的要求。

1. 旋翼类（JX）

“天工筑塔”。在高海拔的无人区，需要建设“高塔”。建设者派旋翼

无人机出发，确定建设位置，调运构件，识别构件，搭建构件，成功地在无

人区建设“高塔”。

1.1 任务概要

在规定的构建地，旋翼类无人机使用预制构件（以下简称构件），搭建

模拟高塔。旨在考察无人机自主起降、识别抓取、飞行运送、定高定位、任

务规划等综合能力。

参赛者使用旋翼类无人机平台，集成具有全程自动飞行和任务能力的无

人机系统，在规定时间内多次自动抓取构件（大赛组委会提供），运送到指

定地点，并搭建成“高塔”。

1.2 比赛规则

1.2.1技术要求

1） 飞行平台：旋翼类无人机（含无人直升机），外形尺寸不限，起飞

重量不超过25公斤；

2） 外形尺寸：不限；  

3） 起飞重量：不超过25公斤 (含油料或电池）；  

4） 动力装置：不限；  

5） 控制方式：全程自主控制，需设置保证安全的应急人工遥控装置；

6） 引导方式：不限；  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7） 起降方式：依靠自身动力自主垂直起降；  

8） 任务设备：根据任务需要，在参赛飞行平台上自行设计和安装。

1.2.2 场地与构件

1）比赛场地：由构件库、构建地和起降点三部分组成。在跑道中央，

面向主看台中心处，设置构件库和构建地，参见图1.1；

图1.1 作业区示意图

2）飞行空域：50m×40m，高度10m，为参考空域。任何情况下，不得飞

入看台一侧；

3）构件库：为放置构件的区域，位置参见图1.1；

4）构建地：位置参见图1.1。在构建地范围内设定2.4×4.8米根基并校

平；

5）起降点：用于正常起飞和着陆，地面标示为典型直升机起降图形；

6）构件：组委会提供，为中空塑料板制成的长方形箱体，长100厘米，

宽50厘米，高25厘米。单件箱体重量不大于2千克（待核实）。如图1.2 所

示。
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图1.2 构件示意图

1.2.3 比赛方式

1） 每队上场队员(包括应急遥控操作手和地面站操作员等)不得多于4

人；

2）参赛队在裁判员宣布比赛准备开始后5分钟内，准备完毕并申请起飞。

单次比赛任务预赛在10分钟之内、决赛在15分钟之内完成，包括起飞与降落；

3）裁判员发出允许起飞的指令后，开始计时；参赛无人机自起降点起

飞，到构件库抓取构件，飞临构建地，开始在根基上搭建；重复进行该过程；

在比赛规定时间内飞回起降点；

4） 参赛无人机的航路、飞行高度和任务规划不作限制，但不得飞出限

定空域；

5） 比赛规定时间内的往返飞行次数不限，但全过程不得实施人工调整

和干预。
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图1.3 比赛作业示意图

图1.4 “高塔”举例示意图

1.2.4 赛制与成绩

1） 比赛设预赛和决赛两阶段；

2） 预赛：参赛无人机在划定的搭建区根基上，进行“高塔”搭建。按

抽签逐个出场，每队两轮，按两轮总成绩排定名次，前10名进入决赛；

3） 决赛：按预赛名次，从低向高依次出场，进行“高塔”搭建；决赛

为一轮，按决赛成绩产生比赛名次。

1.2.5 成绩评定

得分以“高塔”高度评定，即构建基准面到最高处外廓尺寸，每厘米1

分。高度相同时，使用构件数少者排名列前；若构件数也相同，以用时少者
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排名列前；规定时间内完成搭建，但未在要求时间内降落，最后搭建的构件

不计成绩。

1.2.6 比赛成绩计量单位

a.时间计量单位为：1 /100秒；

b.高度计量单位为：厘米。

2.竞技赛通则

2.1 技术审核

2.1.1 每件参赛作品只能由一支参赛队用来参加竞赛，且不得转让他队

使用。同一单位的不同参赛队不得使用相同机型和相同飞控系统参赛。

2.1.2 除领队外，其他参赛队人员只能代表一支参赛队参赛。

2.1.3 报名时须提交参赛作品的技术资料,包括设计报告（电子版）和

试验试飞视频 (5分钟时长)。其中,设计报告包括设计方案、技术特点、引

导方式、三面图、 使用频率、系统安全性等。报告文本不超过2000字符，

正文字体为宋体3号，须按照模板要求进行编写（模板可以从官方网站下载）。

2.1.4 报到时各队须呈交准确完整填写的“参赛作品技术审核卡片”，

并将所用程序软件加密存储至U盘或光盘，交审核组备案保管，比赛结束后

退回参赛队。参赛作品经审核后, 签发“合格证”（包括参赛队提交的经自

审确认合格的备用部件、机体、软件等） ，并在飞机机体、机翼、飞控系

统等主要部位粘贴,加盖审核章。

2.1.5 裁判委员会有权在比赛期间的任何时间对参赛作品进行抽审，凡

发现有不合格者，将取消其比赛成绩。

2.1.6 比赛可以使用备用机及备用零部件、电源、程序软件等，但必须

与提交的技术资料相符，并确保符合竞赛规则的有关规定。备机必须通过技

术审核组的审核。

2.1.7 比赛时，参赛作品须凭“合格证”进入赛场。

2.2 使用频率

2.2.1 使用频率应符合中国国家无线电管理委员会的频率分配规定。
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2.2.2 报到时应申明并确认使用频率，一经确认不得更改。

2.3 遇下列情况时，总裁判长有权决定竞赛中断或延迟进行：

2.3.1 起飞时顺风或正侧风平均风速大于6m/s；

2.3.2 气象条件恶劣，阻碍竞赛正常进行；

2.3.3 出现可能导致严重后果的不安全因素或状况。

2.4 遇下列情况时，总裁判长有权决定参赛队该轮比赛成绩计0分：

2.4.1 赛前检录三次点名不到的；

2.4.2 比赛进行中参赛作品连续两次飞入安全区的；

2.4.3 其他不可预见状况且应予取消本轮比赛成绩的。

2.5 遇下列情况时，总裁判长有权决定取消参赛队的比赛资格：

2.5.1 使用不符合竞赛规则规定或是未经裁判员审核合格的参赛作品

或设备的；

2.5.2 竞赛期间非上场队擅自开启或使用无线电设备的；

2.5.3 不服从指挥与调度造成严重后果的。
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附件1


第七届国际无人飞行器创新大奖赛创意赛规则


1.任务概要


要求参赛者设计、制作一款能体现原始创新或集成创新的飞行器，技术


创新点不受任何限制，可以是原理创新、布局创新、结构创新，也可以是动力、


材料、任务载荷、飞行方式等方面的创新。


参赛者需按组委会提供的模板要求（模板可以从公布的官方网


站下载）完成阐述创新点的设计报告，并需制作出可遥控或自主控


制飞行的原理演示样机进行飞行演示，所有创新点应在飞行状态下体


现出来。倡导和鼓励展现航空文化和绿色航空理念的设计与制作。


评判方式：通过展示、答辩和飞行表演环节进行综合评判。


2.比赛规则


2.1设计要求（包括但不限于下列其一）


1）飞行原理创新；


2）气动布局创新；


3）动力装置创新；


4）控制方式创新；


5）应用方式创新；


6）部件创新；


7）结构创新；


8）材料创新。


2.2安全性约束


为保障比赛现场的安全，参加演示飞行的作品，最大飞行重量不得大于


25kg，最大飞行速度不得大于180km/h，最大特征尺寸不得大于12m。


2.3演示飞行场地







演示飞行场地由起降跑道及相应空域组成，跑道长260m，宽15m。飞行


高度不超过120m，斜距小于400m。不得飞入安全区。


2.4比赛方式


1）方案阐述在规定时间内对参赛作品进行阐述，内容需包含但


不限于航空器的设计方案及三面图、创新点、性能预估及技术发展途径、


现实和潜在应用前景等。评委对方案提出质询，选手答辩相关问题。评委根


据方案的合理性和选手表现，现场评分。


阐述和质询总时长12min。其中方案阐述6min，评委质询4min，


评分2min。


2）演示飞行


选手在规定的时间和飞行区域内，操纵演示样机进行演示飞行，需在


飞行状态下体现技术创新点，展示主要技术特征。裁判根据评分办法现场评分。


演示飞行总时长10min，最多可进行3次起落。在5min内完成1次起落后，


允许选择轮空一次。时长超过5min或已完成2次起落，不再允许选择轮空。


选择轮空的选手重新排在当日比赛时段的最后再进行1次尝试，总时长


不得超过5min。


3.评分要点


满分 1000 分，根据设计方案阐述和演示飞行，按下列因素和计算公


式评分：


总分=(A+B)×C


其中：A 为创新性评分，B 为可用性评分，C 为可实现系数。


总分获得 800 分及以上者具有获大奖资格。每个奖项按得分高低排序，


如分数相同，以可实现系数高者列前。


3.1创新性分（A：800分）


在参赛航空器与设计方案主要创新点一致的前提下，根据以下要







素评分：


1）原理独特性：包含但不限于飞行原理、推进原理、控制原理、


零部件的特殊原理等；


2）布局创新性：包含但不限于气动布局、结构布局、功能布局


等；


3）方式新颖性：包含但不限于飞行方式、起降方式、应用方式、


工艺等；


4）要素集成性：包含但不限于文化要素、环保要素、成本要素


等。


3.2可用性分（B：200分）


根据参赛飞行器可能形成的任务能力、特点（如微小型、大载重、


高机动、长航时等）与应用前景进行综合评分。


3.3可实现系数（C：0.00～1.00）


可实现系数 C 为以下系数之和（保留两位小数），取 3 轮成绩中


一轮最高得分：


5）样机制作 C1：0.00～0.20，指制作综合水平，包括结构、材


料、工艺及外观质量等；


6）实现起飞 C2：0.00～0.15，指安全稳定的升空，高度达到 5m 以


上；


7）可控留空 C3：0.00～0.20，指稳定留空，且姿态和航迹可控；


8）完好降落 C4：0.00～0.15，指安全和完整的着陆；


9）符合程度 C5：0.00～0.30，指与方案阐述中的创新点和技术特


征的一致性。


4.其他规定


4.1技术审核







4.11每件参赛作品只能由一支参赛队用来参加竞赛，且不得转让


他队使用。





		附件 1

		1.任务概要

		要求参赛者设计、制作一款能体现原始创新或集成创新的飞行器，技术创新点不受任何限制，可以是原理创新、布







