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总体说明 

近年来，随着无人机的快速发展和全球化应用，无人机

逐渐进入大众视野，并日益成为青少年航空科技创新教育和

智能化教育的重要载体。中国航空学会于2017年下半年着手

建设“全国青少年无人机及航模STEAM创客教育体系”，全面

开展各项青少年无人机活动，内容包括举办大赛、开发教材

和课程、培训教师、开发创客实验室等，工作取得良好成效。 

无人机是一个复杂工程系统，同时青少年学习认知能力

存在年龄差异，因此很多单位强烈呼吁中国航空学会制定一

套科学的分级学习标准，引导青少年循序渐进地学习。在教

育专家和航空专家的共同指导下，中国航空学会特制定《全

国青少年无人机科学素质等级考试标准》（以下简称“本标

准”）。本标准针对于学生制定了 10个等级考试标准，结合《爱

上无人机-青少年无人机创新教程》《爱上无人机-青少年无人

机编程教程》对 L1 至 L10做了知识点整理及划分。 

本标准的制定和实施，将有利于激发青少年学习无人机

的兴趣，增强青少年的法规意识和安全意识，全面提升青少

年的无人机知识水平、实际操作水平、电脑编程能力、工程

解决能力和科学艺术修养，成长为面向未来智能化社会的优

秀创新型科技人才。 

本标准从简到难共设 10 级，并从理论知识、实际操作、

电脑编程、科技创新四个维度进行考核，适用于 7 岁（含）

至 22 岁的青少年。10 级之中，L1 至 L3 为初级，L4 至 L6 为

中级，L7 至 L8 为高级，L9 至 L10 为特级，其中初级和中级

适用于普及教育，高级适用于爱好者教育，特级适用于精英

教育。本次仅发布 L1 至 L6 的等级标准，L7 至 L10 标准将于

下半年发布。 
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中国航空学会拥有本标准的版权和解释权。本标准适用

于全国青少年无人机科学素质等级考试工作，仅限于授权合

作单位使用。未经中国航空学会允许，任何单位及个人不得

擅自复制、摘编、变造本标准所含文字、图片、链接等信息，

违者将依法追究法律责任。 

  

L1标准 

一、 教学及考试范围 

理论知识： 

1. 了解人类第一款飞机的历史背景、人物故事、第一款

飞机的名称和飞行器类型。 

2. 了解人类第一次飞行距离、续航时间、飞行试验次数

和飞行试验成果。 

3. 理解不同类型的航空器之间的区别及外观特性。 

二、 考试方式 

机考。考生在“中国航空学会无人机等级认证官网”上

进行在线考试，使用 L1题库，系统随机抽取选择题形成试卷，

在限定时间内完成答题，系统自动阅卷，并当场公布考试结

果。 

 

L2标准 

一、 教学及考试范围 

理论知识： 

1. 了解世界上著名的航空器种类、名称、型号和特点。 

2. 了解著名的民用飞机基本特性、研制背景。 

3. 了解著名的军用飞机的用途、使用场景、基本特性和

研制背景。 
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4. 理解无人机的定义 

5. 了解世界上著名的无人机种类、型号、名称及特性。 

6. 了解世界著名无人机的研制背景和使用场景 

7. 掌握无人机使用的基本注意事项和安全规范 

二、 考试方式 

机考。考生在“中国航空学会无人机等级认证官网”上

进行在线考试，使用 L2题库，系统随机抽取选择题形成试卷，

在限定时间内完成答题，系统自动阅卷，并当场公布考试结

果。 

 

L3标准 

一、教学及考试范围 

（一）理论知识 

1. 了解当代无人机技术发展趋势及进程 

2. 理解民用无人机分类 

3. 理解民用无人机应用场景 

4. 理解行业型无人机的用途、基本功能和无人机特性。 

5. 理解消费型无人机的基本功能及无人机特性 

6. 理解教育型无人机的基本功能和特性 

7. 理解无人机合法飞行具备的条件 

8. 理解“空域”、“禁飞区”和“限飞区”的基本概念。 

9. 掌握“起飞重量”、“空机重量”等航空器基本概念。 

（二） 实际操作 

1.组装 

设备:组装式遥控无人机 

要求:能够独立组装无人机 

2.飞行 
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设备:组装式遥控无人机。 

要求:能够独立完成定点起飞、定点降落的基本操作。 

二、考试方式 

（一） 机考 

考生在“中国航空学会等级认证官网”上进行在线考试，

使用 L3题库，系统随机抽取选择题形成试卷，考生在指定考

点自主答题，在限定时间内完成答题，系统自动阅卷，并当

场公布考试结果。 

（二） 现场组装 

在 10 分钟内组装一台由机身、电机、桨叶、保护罩、底

座、机臂、飞控和电池组成的组装式遥控无人机。组装完成

后考生需举手示意监考检查并由监考评定考试结果。 

（三） 现场飞行 

在考场中按要求在 3 分钟内起飞无人机并达到 1 至 2 米

高度后，保持 2 至 3 秒悬停后降落在监考指定位置，降落过

程中需平稳匀速降落，完成所有动作后由监考评定考试结果。 

 

L4标准 

一、 教学及考试范围 

（一）理论知识 

1. 了解无人机姿态控制（俯仰、横滚、油门、偏航）含

义及设备连接原理。 

2. 掌握无人机及遥控器基本功能。 

3. 了解旋翼飞行器分类及特性。 

4. 理解多旋翼无人机系统构成。 

5. 了解无人机通讯的连接方式。 

6. 了解程序和编程的含义及生活中的应用。 
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7. 了解编程无人机的运行环境。 

8. 了解无人机坐标系的基本概念。 

9. 了解无人机编程软件各个区域的功能作用。 

10. 理解编程软件中程序控件的基本功能。 

11. 了解无人机的等级分类。 

12. 了解不同类型无人机的管理措施。 

(二） 实际操作 

1. 飞行 

设备：遥控式无人机 

要求： 

1) 掌握无人机及遥控器使用方法。 

2) 能够独立操控遥控器进行无人机基础飞行。 

2. 编程 

软件：图形化编程软件。 

要求：能够使用图形化编程软件通过编程方式实现无人

机起降并用 3D预览功能验证。 

二、 考试方式 

（一） 机考 

考生在“中国航空学会等级认证官网”上进行在线考试，

使用 L4题库，系统随机抽取选择题形成试卷，考生在指定考

点自主答题，在限定时间内完成答题，系统自动阅卷，并当

场公布考试结果。 

（二） 现场飞行 

要求在 3 分钟内起飞无人机并达到 1 至 2 米高度后，进

行 2 至 3 秒悬停后飞往 2 至 3 米外的指定降落点，并在指定

降落点上空悬停 2 至 3 秒后降落，完成所有动作后由监考评

定考试结果。 
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（三） 现场编程 

在 10分钟内使用图形化编程软件编辑无人机的起飞和降

落程序。整段无人机起飞、降落程序时间需要控制在 20秒内，

在完成起飞动作后须在空中停留 2 秒后方可执行降落程序。

在完成程序编辑后需举手示意监考核定模拟飞行，由监考评

定考试结果。 

 

L5标准 

一、教学及考试范围 

（一）理论知识 

1. 了解能量守恒定律及能量转化方式 

2. 理解无人机运行中的能量转化过程 

3. 了解电池的发展历史和分类 

4. 掌握锂电池的工作原理和使用中的安全注意事项 

5. 了解固定翼的分类及特性 

6. 了解飞机的力学原。 

7. 理解多旋翼无人机的平台分类 

8. 理解多旋翼无人机的机身构造和性能因素 

9. 了解材料的分类、特性及优缺点。 

10. 了解材料在飞机上的应用 

11. 了解定位与坐标的基本概念 

12. 了解定位与坐标的历史及生活中相关应用 

13. 理解无人机编程中的程序思维导图 

14. 了解光的三原色及灯光的作用 

15. 了解无人机灯光的作用 

16. 掌握速度与加速度的基本概念 

17. 掌握水平速度、垂直速度、角速度的区别和它们在
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编程中的应用。 

18. 了解空域的管理规定 

（二）实际操作 

1.飞行 

设备：遥控式无人机。 

要求：能够独立操控无人机进行简单航线飞行。 

2.编程 

软件：图形化编程软件。 

要求： 

1) 能够使用图形化编程软件通过编程方式完成定

点飞行并用 3D预览功能验证。 

2) 能够使用图形化编程软件通过编程方式实现无

人机灯光控制并用 3D 预览功能验证。 

三、考试方式 

（一） 机考 

考生在“中国航空学会等级认证官网”上进行在线考试，

使用 L5题库，系统随机抽取选择题形成试卷，考生在指定考

点自主答题，在限定时间内完成答题，系统自动阅卷，并当

场公布考试结果。 

（二） 现场飞行 

在考场中进行考核，考生需在 3 分钟内操控无人机从起

降点垂直起飞，悬停高度为 1 至 2 米，依次向前、向后、向

左、向右各飞行 2 米，每完成一个动作悬停时间 2 秒以上。

随后飞回起降点，悬停时间 2 秒以上，最后垂直降落。监考

现场判断，完成所有动作即判定合格。 

（三） 现场编程 

在考场中进行考核，考生随机抽取题卡，根据题目要求
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通过现场编程的方式控制飞机穿过障碍物。考生需在 10分钟

内完成编程，监考进行现场验证，软件 3D预览中飞机灯光按

要求点亮且飞机穿越障碍物时无碰撞，即判定合格。 

 

L6 标准 

一、教学及考试范围 

（一） 理论知识 

1. 了解多旋翼无人机产生升力的原理 

2. 理解多旋翼无人机螺旋桨的概念和类型 

3. 了解飞机推力产生的原理及推力和阻力的关系 

4. 理解电机的分类和工作原理，电机部件的相关概念。 

5. 理解无人机电子调速系统 

6. 了解飞控系统的基本概念和原理 

7. 了解飞控系统的工作内容和传感器 

8. 理解飞控系统在多旋翼无人机上的工作原理和运用 

9. 了解通信系统与数据连接的种类和方式 

10. 了解无人机通信系统的作用 

11. 掌握无人机编程软件中循环控件的含义和作用 

12. 理解编程软件中音乐节奏、灯光效果和程序动作的

配合技巧。 

13. 理解无人机编程中多机编队的原理 

14. 掌握动作组的基本含义和添加方法 

15. 掌握无人机组装中常见工具的使用方法 

16. 理解无人机的结构部件及作用 

17. 了解空域的申请流程和规定 

（二） 实际操作 

1. 组装 
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设备： 

1) 组装式无人机 

2) 组装式遥控器 

要求： 

1) 能够熟练使用无人机组装所需的工具。 

2) 能够独立完成无人机和遥控器的组装。 

2. 飞行 

设备：遥控式无人机 

内容：能够独立操控无人机进行矩形航线飞行。 

3. 编程 

软件：图形化编程软件 

要求： 

1) 掌握编程软件如何给程序添加背景音乐 

2) 掌握编程软件如何给程序添加灯光效果并用

3D 预览功能验证 

3) 能够独立完成一段无人机多机编队的舞蹈程

序并用 3D预览功能验证 

三、考试方式 

（一） 机考 

考生在“中国航空学会等级认证官网”上进行在线考试，

使用 L6题库，系统随机抽取选择题形成试卷，考生在指定考

点自主答题，在限定时间内完成答题，系统自动阅卷，并当

场公布考试结果。 

（二） 现场组装 

在考场中进行考核，考生需在 15分钟内完成无人机及遥

控器的组装。监考现场判断，组装完成且可正常开机使用即

判定合格。 
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（三） 现场飞行 

在考场进行考核，考生需在 3 分钟内操控无人机从起降

点垂直起飞，悬停高度为 1 至 2 米，悬停时间 2 秒以上，随

后进行矩形航线的飞行，每个顶点需悬停时间 2 秒以上，最

后垂直降落至起降点。监考现场判断，完成此动作即判定合

格。 

（四） 现场编程 

在考场中进行考核，考生需现场独立编辑时长大于 30 秒

的 2 机舞蹈程序（含音乐和灯光及指定舞蹈动作 2 个以上）。

考生需在 15 分钟内完成编程操作，监考进行现场验证，程序

预览中飞机灯光按要求点亮且无人机动作符合要求、无碰撞，

最终正常降落，即判定合格。 

 

注：以上文字中，“了解”指对该项内容有初步的认知；

“理解”指具备基本的知识结构，可以在实操中运用该项内

容的知识；“掌握”指具备系统的知识和应用能力。 

 


