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中文题中文题中文题(宋体，20号，加粗)
XXX1,* ，XXX2  （楷体，14号）
1.一级单位全名 二级单位全名，省 市 邮政编码 （仿宋，9号）

2. 西北工业大学 航空学院，陕西 西安 710072

摘  要：应用简洁明确的语言将论文的目的、主要研究过程及所采用的方法、由此得出的主要结果和重要结论表达清楚。不谈或尽量少谈背景信息，不阐述一般性知识，避免在第一句话重复题目或题目的一部分。不得引用文中参考文献序号、图号及公式。尽可能用规范术语。用第3人称，如“分析了…”、“对…进行了研究”、“提出了…”等，省略“作者”、“本文”、“我们”等主语。摘要应不少于200字。（宋体，9号）
关键词：关键词1；关键词2；关键词3；关键词4；关键词5（5-8个，请尽量从EI Controlled term中选择，这样可以提高文章的被检索率。链接网址：http://www.engineeringvillage2.org.cn/， 请见网页的右上角）（宋体，9号）
中图分类号：（请查阅《中图分类号手册》填写） 文献标识码：A  文章编号：ISSN(年)期-起始页码-页数

引言不编排节号。引言应说明课题的背景，引述该领域的国内外同行已经取得的进展，以说明本文的选题意义和创新点所在。内容不应与摘要和结论雷同。最好不要插图列表。写作引言时应注意一起笔就切题，不能铺垫太多；言简意赅，突出重点；尊重科学，不落俗套。引言主要写好研究的理由和目的，使读者对论文有一个总体的了解。（宋体，10.5号）
1 正文（宋体12号，加粗，段前、段后0.5行）

1.1 量、单位、数值和公式（宋体10.5号，加粗，段前、段后0.5行）

1） 出现在文中的量符号及下标，应在第一次使用时给出定义。

2） 变量用白斜体表示，矩阵、向量用粗斜体表示。应尽量使用单个字母或带下标的单字母表示变量。

3） 对于变量的下角标，量符号和代表变动性数字的字母、坐标轴符号及表示几何图形点、线、面、体的字母作下角标时用白斜体，其余均用正体。如：

斜体下角标：

坐标
[image: image8.wmf](

)

1

1

-

s

μ

MHz

/

-

×

×

n

m

，
[image: image2.wmf]i

代表变动性数字；

速度
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为坐标名称。

4） 采用国际标准单位，不使用磅（bf）、英尺（ft）等英制单位。单位符号均采用正体。

5） 数值范围号统一用“~”，单位相同的量值范围，只需写出后一个量值的单位。百分数的范围，前一个参数的百分号“%”不能省略。

6） 全文公式按统一顺序编号，使用Mathtype编辑。

1.2 图、表

1.2.1 图

1） 放在文中第一次提到它的文字后面，不宜先见插图后见文。

2） 文中所有图按统一顺序编号，图题应给出相应的英文，放在中文题下方。

3） 图中线条、文字和数字均清晰可见。对于函数曲线，横纵坐标应注明变量、单位和刻度，不同线型、图符要有说明。

4） 标目由物理量及其相应的符号和单位组成，量符号及单位应符合国家标准，并采用“量符号/单位”的表示方式，如
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5） 标目应与被标注的坐标轴平行，居中排印在坐标轴和标值的外侧。

6） 为了阅读方便，标值的数字应尽量不超过3位数，或小数点后不超过1个“0”，即合理选取物理量的大小，如用3km代替3000m。

7） 如坐标轴表述的时定性变量，没有给出具体标值，坐标轴顶端应按变量增大方向画出箭头。其他坐标轴情况应只由标值大小表明增值方向，不必再附加箭头。

8） 整篇文章中图大小尽量统一。

标准图如图1所示。
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图1 流场轴向峰值电子数密度分布（宋体，9号）
Fig.1 Distribution of peak electron number densities along axial flow field （Times New Roman，9号）
1.2.2 表

一般格式见表1。

表1 表题（宋体，9号）
Table 1 Title in English（Times New Roman，9号）
	xxxx
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1)xxx;2)xxx;3)xxx。
1）请采用三线表。紧接在第1次涉及它的文字后面。

2）表头上的栏目应填写该栏的项目名称，当项目为物理量时，采用“量符号/单位”的表示方式。

3）如一列栏目的数据单位相同，则应将单位提出来，放在栏目上。

4）表格中数字书写要规范，同类型数组的有效数字位数应相等。

5）如表格传递信息需要注释，可在表格下面集中加注脚。

2 参考文献

2.1 总体要求

对参考文献的要求：

1） 参考文献不得少于10篇，按文中提及的先后顺序编号，且在引述位置用上角标标注出来，如同一处引用多篇文献，文献序号间用“，”隔开，如遇连续序号，则用“-”，如：标注符号为[1]，[2，4-7]。
2） 如文献有多位作者，只录著前3为，从第4为开始用等，英文用“et al.”代替。欧美著者的姓不缩写，姓首字母大写，名用缩写字母，缩写名后省略缩写点（如Hopkinson D P）；中国著者姓首字母大写，名不得缩写，名之间不加连字符（如Wang Liqiang）.

3） 参考文献的文章题目除第一个单词首字母大写外，其余均小写（专有名词除外）；而期刊刊名的每个词首字母大写，其余小写。

4） 对于中文文献，首先按中文录著，同时提供英文对照，并在其后注“in Chinese”。
2.2 常用参考文献类型的录著格式

1） 专著：[序号] 编著者. 书名[M]. 版本. 出版地：出版者，出版年：页码.

如：

[1] 解德，钱勤，李长安. 断裂力学中的数值计算方法及工程应用[M].北京:科学出版社，2009：20-27.    

   Xie De, Qian Qin, Li Changan. Numerical Calculation Method of Fracture Mechanics and The Engineering Application[M]. Beijing: Science Press,2009:20-27.(in Chinese)
2）期刊论文：[序号] 作者. 题目[J]. 刊名，年，卷（期）：页码.

如：

[2] Krueger R. Virtual crack closure technique: history, approach and applications[J]. 

   American Society of Mechanical Engineers, 2004, 3(2): 115-125. 
3）学位论文：[序号] 作者. 题目[D]. 地点：单位，年.

如：

[3] 赵海. 涡轮榫头/榫槽结构设计方法研究[D]. 南京: 南京航空航天大学, 2005.

   Zhao Hai. Research on design method of turbine tenon/mortise [D]. Nanjing: Nanjing University of Aeronautics and Astronautics, 2005. (in Chinese)
4）论文集中析出的文献： [序号] 作者. 题目[C]//文集主要责任者. 论文集名. 出版地：出版者，出版年：页码.

如：

[4] 张子东. A400M战术运输机简介及技术特点分析[C]//中国航空学会飞机总体专业分会飞机发展于设计专业委员会第五次学术交流会(0536会议论文集). 西安, 2005:175-181.
5）科技报告：[序号] 作者. 题名[R]. 报告题名及编号，出版地：出版者，出版年.

如：

[5] Heidmann H. Trim tank system for optimizing drag at the center of gravity[R]. Jahrestagung,Stuttgart, West Germany, Germany: Deutsche Gesellschaft fuer Luft-und Raumfahrt,1982.

6）国际、国家标准，行业规范：[序号] 标准起草者. 标准编号标准名称[S]. 出版地：出版者，出版年.

如：

[6] British Standards Institution. ISO 6336-1: Calculation of load capacity of spur and helical gears-Part 1: Basic principles, introduction and general influence factors[S]. Britain: British Standards Institution, 2006.

7）专利：[序号] 设计人. 专利题名：专利国别，专利号[P]. 公告日期. 

如：

[7]
黎志华, 黎志军. 反馈声抵消器: 中国, ZL85100748[P]. 1986-09-24.
8）电子文献：[序号] 主要责任者. 电子文献题名[EB/OL]. (发表或更新日期)[引用日期]. 电子文献的出处或可获得地址.

如： 

[8] Hopkinson A. Unimarc and metadata: dublincore [EB/OL]. [1999-12-08]. Http: ∥www.ifla.org/IV/ifla64/138-16le.htm.
    9）其他未定义文献类型：[序号] 主要责任者. 文献题名[Z]. 出版地：出版者，出版年.
如：

[9] Airbus. Weight and Balance Manual[Z]. France: Airbus, 2004.

3 其他有关事项说明

1） 为方便编辑，来稿请用.doc格式。通讯作者的联系方式最好有手机，且留下快递地址，以方便快递录用通知、版面费发票等。如联系方式有变更，请及时通知责任编辑。

2） 文章审稿周期为一个月左右，审稿意见返回后，会立即通知作者结果。在确定稿件安排后，会向作者发送电子版的录用通知，作者应根据通知要求及时交纳版面费。如需纸质版，请联系责任编辑。

3） 责任编辑在编辑修改稿过程中常会有疑问请作者答复补正，请作者配合及时答复；编辑部有权对文章进行文字性修改，使之符合出版体例、规范要求和篇幅限制；
4） 文章出版后，免费提供作者1本正式出版期刊。
4 结论

结论内容包括：1）本研究结果说明了什么问题，提出了什么规律性东西，解决了什么理论或实际问题；2）对前人有关本问题的看法做了哪些检验，哪些与本研究结果一致，哪些不一致，作者做了哪些修正、补充、发展或否定；3）本研究的不足之处或遗留问题。

结论语言应概括准确，措辞严谨，明确具体，简短精炼。

参 考 文 献（黑体，10号）

[1] （宋体，9号）
[2]
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[10]

作者简介：（黑体，9号）
姓名（1972-） 性别，学历，职称。主要研究方向：xxxxxxxxxxxx。（宋体，9号）
Tel: xxx-xxxxxxx

E-mail: xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

Title(14号)
LI Yibo1,2, XIE Qiling2, HAN Jianda1（10.5号）
1. State Key Laboratory of Robotics(Shenyang Institute of Automation Chinese Academy of Sciences), Shenyang 110016, China

2. College of Automation, Shenyang Aerospace University, Shenyang 110136, China（9号，斜体）
Abstract:（英文摘要与中文摘要相对应。语言简练，尽量使用短句。一般用主动语态。描述作者的工作时，用过去时，但对于研究目的和结论，则用现在时。）（9号，正体）

Key Words:（与中文关键词一一对应，中间用“；”隔开。）
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*通讯作者. Tel. : 029-88439705  E-mail:pengjian@aviationnow.com.cn

引用格式： Luo Meilin, Guo Tao, Cao Weijia. TitleTitelTitelTitelTiel[J]. Aeronautical Science & Technology, 2013,24(4):38-43. 骆美琳，郭涛，曹维佳. 机载液压系统设计原则与发展趋势[J]. 航空科学技术, 2013, 24(4): 38-43.
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